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ADVERTENCIAS

1. No permita que los nifios jueguen con controles fijos, mantengalos fuera de su alcance.

2. Examine con frecuencia la instalacion en busca de desequilibrio y signos de desgaste o
dafios a los cables y resortes. No o use si es necesario repararlo o ajustarlo.

3. Observe el movimiento de la puerta y mantenga alejadas a las personas hasta que las

5. Ajuste de

Ajuste limite Superior

v

Ajuste limite Inferior

Fr— po— e e cormaatamente carxias - -
4. Antes de instalar a unidad, retire los cables innecesarios y desactive cualquier equipo que + 9 |~ 9 o) 9 + 9 S + 9 | ") 9 o 9 s 9 oo
° no sea necesario para la operacion con energia.
5.E| nivel del ruido del variador debe de ser igual o inferior a 70 dB El mot fe) | El mot El o] | El motor se
N - _ Presione Arriba motor se pere el equipo  pulse Arriba motor se Presione Arriba motor se pere el equipo  pulse Abajoy Parar 2
s El variador debe descon clarse de su fuente de alimentacion si se requiere realizar una 5 Y movera unavez  para llevar la Parar por 25 Y movera dos 5 Y movera unavez  para llevarla cimultaneamente. rmovera dos
mpieza, mantenimiento o reemplazar las piezas. arar y emitira un puerta a la altura vecesy arar y emitira un puertaalaaltura por2s vecesy
simultaneamente  ‘pitido largo deseada emitira tres simultaneamente  itido largo deseada ngéﬂof; tres
por 55 pitidos por 55 i
1. Enlazar motor con el
o o
a) En el motor b) En el emisor 6. Movimiento
‘\8“' Pulsador Externor  ——3 ‘))) - .. - ‘))) e > D SEow
‘ por 10s
Emitira 1 pitido Presione Arriba y El motor se Pulse El motor se movera
Pulsar parar El motor se Emitira 3 pitidos Abajo movera unavez parar una vez y emitira un
por 2s movera dos veces simultaneamente pitido largo
por 55
2. Cambio d idod i
. Cambio de sentido de 7. Enlazar emisor
*Si al pulsar arriba el motor se mueve en sentido contrario realizar el siguiente ajuste. L L
Método 1 Método 2
+ > # > Direccion
cambiada
Presione Arribay __El motor s > o> S 0> > & S B0 S 0> S
s\mu\[anlea nente Presione P2 Elmotorse Presione P2 El motorse Presione P2 El motor se Presione P2 Elmotor se Presione P2 Elmotorse Presione Parar El motor se
r movera una movera una movera una movera una movera una movera dos veces
en el emisor . enelemisor . en el emisor % en el emisor x enelemisor . por2Senel A
por2s previamente VEZY S previamente  YSZY TS que se desea VeZY eira previamente Y&2Y SIS previamente  VEZ¥ ST emisor que se ¥ SMtira un pitido
enlazado enlazado enlazar enlazado enlazado desea enlazar
- -
3. Seleccion de limite .
Método 3
° o~ . ° - T KON <) 9 @)
Configuracion manual Configuracion Automatica ﬁ E > & > &
El motor Presione El motor se
Pulsador emitira un Parar 2S en el movera dos
Externor pitido largo emisor que vecesy
P - - . se 10s se deasea emitira tres
Limite Superior Limite Superior e inferior automatico enlazar pitidos

-
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- + S kD)

->®

Limite superior automatico y seleccién manual de

limite inferior

> -> -S> + —>E Do

Pulsar abajo Pulsar parar y abajo El motor se Emitira
2 simultaneamente movera dos 3 pitidos U El motor Pulsar Escoja el Pulsar parary abajo Elmotorse  Emitira
S anea arriba se movera  parar, el limite simultaneamente _MOVerd 3 iioc
2s en la posicion deseada > acia motorse  inferior 5 dos veces
s s
abajo dotondra  deseado
*Los pasos del 1al 3 deben ser completados para un correcto funcionamiento del equipo
o o -
4. Posicion
o o . o o .
Guardar posicion preferida Eliminar posicion preferida
Verifique que los limites fueron configurados
T B e S S Eeed S R TS B9 > > EaeS S R
bresione  Elmotor se Presione El motorse * Presione ~ gl motor se resione El motor se Presione _Elmotorse * Presione  E| motor se
movera una movera unavez - 5 dos movera una movera una vez - moverd dos
4 Parar 4 Parar  movera . Parar A Parar .
P2 vez y emitira 2 y emitira un veces y emitira P2 vez y emitira y emitira un veces y emitird
un pitido pitido tres pitidos un pitido pitido tres pitidos

+ o) 9 . 9 .. 9 i *Para desenlazar un emisor puede repetir cualquiera de estos procedimientos
Pulsar arriba E=er parafypsioa El motor se Emitira Pulsararriba _El motor se El motor bajara una El motor seguira su movimiento
por 2s simultineamente Veces 3 pitidos 25 moyera hacia distancia corta indicando  hacia abajo hasta detenerse 8 El ° t I o o
or 25 en la posicion arriba hasta que se ha establecidoel  contra un obstaculo, indicando d 1 d |
por2ssna e pasecon v iincron R A - Eliminar todos los 9. EliminarTodos los
un obstaculo actablecido,
v v 2 2
Limite Infe b R ah U > & S Roe > S e D S

Presione P2 El motor se Presione Elmotorse  Presione P2 El motor se Presione P2 El motor se Presione El motor se Presione El motor se
on ol emisor MOVEra una Parar movera y movera dos veces movera una Abajo moveray oy movera dos veces
reviamente VEZY emitira emitird un y emitira tres vezy emitira emitird un yemitira tres

P enlazado - unpitido pitido pitidos un pitido pitido pitidos
o - o
10. Deteccion 11. Sensibilidad de
*Esta funcion viene activa por defecto
Desactivar n
e S 0> oo
v Eaes 0> o 2
Presione Elmotorse  Presione Elmotorse  Presione £l motor se movers
: : os veces y emitira
Presione P2 El motor se Presione  El motor se moverd dos vecesy P2 JIoyeraang Parer ey Abajo  dos pitidos indicando
moverd una, Abajo emitird dos pitidos indicando que o it R e o
se desactivo

un pitido
*caso contrario el motor se
movera una vezy emitira un

deteccién de trabas se ha
activado

pitido largo, indicando que la

deteccién de trabas

*caso contrario el
motor se movera una
vez y emitira un
pitido, indicando que
la deteccion de trabas
se ha desactivado

*Presione Parar por 25,y el motor se mover a la posicion preferidad automaticamente
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12. Enlace de dispositivos para

Opcién desde el motor o desde el emisor: Se mostrara los pasos para continuar la configuracion ya sea desde el botén del motor o el emisor.

Método 1 Método 2

RN oo > ¢ 9‘, @)=y dispositivo esta listo o e e OPCION USAR EMISOR

Pulsador % El dispositivo esta listo El motor se El motor se para enlazarse )
Ext w) 9 P Presione movera una Presione  1overg una vez ” I’ « P2 9 " <) Pulsar NEXT
xternor | . para enlazarse P2 vezy emitira P2 y emitira un N )
10s El motor se movera Un pitido Bitido b El motor se El motor se en el movil
una vez y emitira . resione  moverd una Presione  movera una vez
un pitido largo P2 vezy emitira P2 y emitira un
- ’ un pitido pitido

o
\
B

OPCION USAR MOTOR

Pulsador % h 9 Pulsar NEXT

Externor en el movil

13. Control con mévi

El motor se movera

2s
1. Descargar la aplicacién en su dispositivo mévil, puede escanear el 2.Crear una cuenta N
codigo QR o buscar en su movil la aplicacion “Shade Connector” Presione Sign In ,coloque su correo, luego cree y confirme su
contrasefa
WORKS WITH Escane el cédigo QR para
GETITON obtener mas informacion
Google Play e alexa de conexion de la APP y

conexion con otras
aplicaciones IoT.

)

%'/

2 Available on the

App Store

indice Solucién de

Ajuste Pasos Problem Causa Solu
= Perer (manionga puisado 28] Falla elécirica o mala chequee Ias conexiones, siga los cables y las
Al conexién de instalacion
2 d‘:"']‘:::;’ desentido |\ . Abajo (mantenga pulsado 28) La bateria del emisor esta | ;b 3 bateria
El motor no responde | Interferencia provenients de | Revise Ia aniena del motor, debe estar intacta y
1 Limite superior manual: Aiba (mantenga pulsado 28) — Arrba + oiros dispositivos o expuesta, revise el érea para encontrar posibles:
Parar (manenga pulsado 25) aislamiento
3 Enlazar el motor con la cuenta En la primera ventana pulsamos 4. Seleccionar la red WiFi a la que estara conectado el motor, 2 Limite inferior manual: Abajo (mantenga pulsado 25) — Fuera de rango de control | Trate de acercarse al dispositivo
: u i~ o . ! . Abajo+Parar (mantenga pulsado 2S)
donde nos indica la imagen "Add New Device", luego buscamos entre colocamos la contrasefia de red y luego seleccionamos conectar y 3 | Seleccion de limites El emisor controlaa | Miples motores estan Siempre separe sus emisores

la lista nuestro motor WiFi, pulsamos sobre él y seleccionamos si es seguiremos la configuracién haciendo uso del botén en el motor o 3 Limite Automético: Arriba (mantenga pulsado 25) més de un motor enlazados al mismo canal Usierﬂsoref multi canal para aplicaciones con
mltiples motores
para ventanas o puertas desde el emisor. -

4 Limite automético superior manual inferior: Arriba (mantenga El motor arranca muy Mala conexién eléctrica Revise las conexiones
pulsado 2§)— Parar— Abajo+Parar (mantenga pulsado 2S) lentoy ruidosamente | Mala instalacion mecanica o | Chequee la instalacion mecanica y asegarese de que
7 P25 Parar s Parar sobrecarga no esté el equipo
e i i o J— . ) srome sl Ajuste un nuevo limite ya sea superior o inferior
1 Ajustar limite superior: Arriba + Parar (mantenga pulsado 5S) — El motor se detiene | establecido
e — Py lofeimatiicot oo e e Pe—

Ajustar Limites

E 2 Ajustar limite Inferior: Abajo + Parar (mantenga pulsado 58) —

Ariba o Abajo — Abajo + Parar (mantenga pulsado 25)

Arriba + Abajo (mantenga pulsado 5S) — Parar

Método 1: P2(a) — P2(a) — P2(b)

T 7 | e Emisor o par  Parm ) (o poao S

Mgtodo 3: Parar(b) (mantenga pulsado 25)
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Borrar todos los

8 P2 — Parar — P2
anioms
—
r— o |l 1 P2 po— P2
f limites

10 Deteccion de trabas | P2 — Abajo — Abajo

P2 — Parar — Abajo

Enlazar dispositivo

WiEt P2 P2
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